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【研究机构】华南师范大学

【技术摘要】

华南师范大学李昕明研究员团队与合作者开发了一种可用

于运动捕捉的可穿戴柔性传感器件，通过感知真实物理运动引起

的表面形变场变化，来准确还原复杂运动。

【技术解析】

技术内涵：不同于已商用的以视觉技术为主的动作捕捉方案，

该团队所开发的柔性传感器件是通过采集跟随运动时皮肤变形

产生的传感器电信号变化，来实现对佩戴者的运动捕捉，其传感

的准确性不会受限于场地和遮挡。



技术优势：①采用了一种基于空间分布差分的传感器件设计，

仅通过两个传感单元，就能够将运动引起的表面形变场解耦为多

个基础形变的组合，从而准确还原运动行为。②在机器学习的帮

助下，实现了对 25 种复杂变形的解耦任务。即使去耦分辨率高

达 0.2 mm，精度仍保持在 95%。③对于手腕等高自由度的关节，

也可以实现三维空间内的运动识别。

技术应用：基于柔性传感的运动识别，可精确判断并记录机

械臂的运动状态，具有智能制造的应用潜力。例如在汽车装配工

艺中，应用于监测装配过程中的压力和位移等参数，以确保装配

质量。目前中国科学院上海高等研究院的曾祥琼团队也在探索柔

性传感器件的设计和应用。

技术洞见：主机厂可采用此柔性传感器判断并记录机械臂或

者穿戴人员的运动状态，辅助监控和检测特定工艺的执行状态，

对生产异常情况进行判定和记录，进而优化生产工艺，也可将数

据用于工厂数字孪生的准确性校对。
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